


AufwSrts mit Movecat E

Movecat bewegt mit System

Die Buihne lebt. Botschaften werden zu Bildern, Bilder brauchen
Bewegung. Bewegung, Veranderung und Verwandlung sind
unsere Elemente und mit Movecat Motion Solutions erfiillen wir
die Anspriiche der modernen Kunst und Kultur, von Industrie-
events und Tourneeveranstaltungen nach abwechslungsreichen

und faszinierenden Inszenierungen.

Movecat Motion Solutions sind unsere High-Tech-Lésungen flir
kinetische Biihnenverwandlungen und zum Heben und Senken

von Lasten.

Movecat passt sich an

Die Biihne lebt. Und Technik muss mithalten. Zu jeder Zeit und in
jeder Situation muss sie flexibel und anpassungsfahig sein und

100-prozentig funktionieren.

Movecat Motion Solutions sind praxisorientierte, 6konomische
Gesamtlésungen mit einer umfangreichen Produktpalette:

Von der einfachen Aufbauhilfe, unseren ECO Riggingliften nach
BGV D8, bis hin zu komplexen Gesamtsystemen mit rechnerge-
steuerter Uberwachung und Steuerung von bis zu 64 Ziigen und
Antrieben der X-Motion Baureihe nach BGV C1.

Alle Movecat Einzelkomponenten sind modular aufgebaut.
Erweiterungen sind, auch unter dem Aspekt universeller Einsatze
und Wirtschaftlichkeit, in jede Richtung und ohne Kompromisse

bei der Sicherheit machbar.

Egal ob System- oder Sonderlésung, unsere Movecat Motion
Solutions passen sich Ihren speziellen Anforderungen an und
sind auch bei komplexen Bewegungen komfortabel und sicher

zu bedienen.



Movecat steht fYr E

= Maximale Betriebssicherheit und Zuverlassigkeit

= Ausfiihrung nach BGV D8 bzw. C1

= Durchgéangige Bedien- und Handhabungsphilosophie
= Hoher Bedienkomfort der Gerate

= Robuste und zuverlassige Mechanik

= Hochentwickelte Elektronik

= Innovative Software

= Investitionssicherheit

Movecat bietet Sicherheit ...

Die Biihne lebt. Und mit ihr die Menschen darauf, dahinter und
davor. lhre Sicherheit ist unser grof3tes Anliegen — schlieBlich

bewegen sich schwerste Lasten Uber Akteuren und Publikum.

Unsere Gerate und Einzelkomponenten werden strengen internen
Priifungen unterzogen, viele Einzelteile sind extra TUV- und BG-
geprift und unsere Gerate erflillen ausnahmslos die jeweiligen

Anforderungen der Berufsgenossenschaften BGV D8 bzw. BGV C1.

Movecat hei8t Support und Service

Die Biihne lebt. Movecat Motion Solutions leben mit. Wir unter-
stlitzen Sie, unsere Kunden und Anwender von der Konzeption
mit intelligenten Steuerungen und Antrieben, tGber die praxisge-
rechte Ausarbeitung bis hin zur Installationsunterstiitzung und

Inbetriebnahme.

Als |hr Systempartner steht Ihnen unser Service jederzeit zur
Verfligung und Sie kdnnen bei jedem gewiinschten Projekt-
Support auf unser Ingenieurwissen, Know-how und unsere

Innovationsfreude fiir neue Lésungen zugreifen.

Gerne heil3en wir Sie willkommen in der bewegenden Welt

von Movecat.

E eine sichere,
flexible, wirtschaftliche
und in jeder Richtung
geniale SystemlSsung.
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ECOI’te MotorkettenzYge nach BGV D8

ECOlite 1000-4

Die Movecat ECOlite Motor-
kettenzYge wurden als
kostengYnstige Rigginglifte
fYr die typischen Auf- und
Umbauarbeiten im medien-
technischen Umfeld entwi-
ckelt.

FYr das sichere und zuverlSs-
sige Heben und Positionieren
von z.B. Lautsprechern,
Riggs, Scheinwerfern oder
medientechnischen GerSten
sind sie die richtige Wahl.

Trotz der glinstigen Preisge-
staltung wurde schon bei der
Grundausstattung auf eine
professionelle Basis und
hochwertige Sicherheits-
einrichtungen Wert gelegt.

Sechsfache Sicherheit fiir die
Kette und das Getriebe, sowie
eine hochwertige Gleich-
strombremse und Uberlast-
einrichtung, sind selbstver-
standlicher Standard dieser
Baureihe.

Die Zlige sind auRerst leicht-
gewichtig und kompakt und
bieten sich besonders fiir Ein-
satze mit beschranktem Raum
an.

Durch die zur Verfligung
stehenden Optionen kénnen
die ECOlite Ziige dazu noch
beliebig an die Anforderun-
gen der Kunden und deren
Einsatzgebiete angepasst und
ausgebaut werden. Es steht
somit ein kostenglinstiges
modulares System fiir eine
Vielzahl von Anwendungen
im Event-, Konzert- und

Biihnenbereich zur Verfligung.

Grundausstattung:

= 18 m Hubhdhe

= Allseitig geschlossenes,
robustes LeichtmetallguB3-
gehause (ECOlite 250 mit
Kunststoffkappen)

= Hochfeste Rundstahlkette
nach DIN 5684

= Schwarze, reflexionsarme
Lackierung RAL 9005

= Gleichstrombremse (1)

= Uberlastschutz durch pat.
Rutschkupplung

= Basicplate Ketteneinfiihrung

= Hochwertige, spezialgehar-
tete Getriebe

= Prazise gefrastes und spezi-
algehartetes Kettentaschen-
rad mit mind. 5 Taschen

= Ruhiger, gerduschreduzier-
ter Betrieb

= Direktsteuerung

= Fester Textilkettenspeicher

= Kompakte, leichte Bauweise

= Umristbar auf zweistrangi-
gen Betrieb

= 1 m Anschlusskabel mit
CEE 16A / 4pol Stecker

Movecat ECOlite-Kettenzlige
sind in Deutschland durch die
Berufsgenossenschaft nach
dem Geratesicherheitsgesetz
und der BGV D8 geprift und
tragen das GS-Zeichen.
Damit bieten sie ein Maxi-
mum an Zuverlassigkeit und
Betriebssicherheit in ihrer
Klasse.



ECOlite .000-1(

Technische Daten: ECOlite 250-6 ECOlite 250-; 2 ECOlite 50 -10 ECOlite 1 )00-4
Traglast 250 kg (*500) kg 250 kg (*500) kg 500 kg (*1000) kg 1000 kg (*2000) kg 1000 kg (*2000) kg
Hubgeschwindigkeit bei 50 Hz ca. 6 m/min (*3m/min) 12 m/min (*6 m/min) 10 m/min (*5 m/min) 4 m/min (*2 m /min) 10 m/min (*5 m/min)
Hubhdhe 18m 18m 18m 18m 18m
Anzahl der Laststrénge 1(*2) 1(*2) 1(*2) 1(*2) 1(*2)
Stromversorgung (weitere Betriebs- 400V / 3Ph / 50Hz 400V / 3Ph / 50Hz 400V / 3Ph / 50Hz 400V / 3Ph / 50Hz 400V / 3Ph / 50Hz
spanmungen i Netfequenien ufAnfeae) (230V/3Ph/50Hz)  (*230V/3Ph/50Hz)  (*230V/3Ph/50Hz)  (*230V/3Ph/50Hz)  (*230V/3Ph /50Hz)
Schutzgrad IP54 / Klasse F IP54 / Klasse F IP54 / Klasse F IP54 / Klasse F IP54 / Klasse F
Motorleistung 0,27 KW 0,75 KW 0,84 KW 0,84 KW 2,20 KW
Einschaltdauer / Schaltungen je Std. 25% / 150 40% / 240 40% / 240 25% /150 25% /150
Steuerungsart direkt direkt direkt direkt direkt
Aufhéngung Einlochdse Einlochdse Einlochd Einlochd Einlochdse
Kettenfiihrung Basicplate Basicplate Basicpl Basicpl Basicplate
Einbaulage Standard + Kletterzug ~ Standard + Kletterzug ~ Standard + Kletterzug ~ Standard + Kletterzug Standard + Kletterzug
Kettenspeicher fest fest fest fest fest
Lastkette nach DIN 5684-8 4x12mm 5x 15 mm 7x22 mm 7x22 mm 7x22 mm
Gewicht mit 18 m Kette 20 kg 39kg 49 kg 51kg 51kg
MafRe (L x B x H) o. Kettenspeicher 317 x 196 x 186 mm 360 x 275 x 230 mm 374 x 275 x 234 mm 374 x 275 x 234 mm 374 x 275 x 234 mm
Optionen:
Hubhghe 24 m / bis max. 60 m (1st.) * * * * *
Kettenspeicher bis 60 m Kette * * * * *
Motorhaken anstelle Einlochdse * * * * *
Zwei Geschwindigkeiten 10/ 2,5 m/min - 5/1,25 m/min
(*5/1,25 m /min) (*2,5/0,6 m/min)
Integr. Schiitzensteuerung 24V DC * * * * *
Getriebeendschalter einstellbar *2 | *4 *2/*4 | *6 *2/% |6 *2 /%4 | *6 *2 /*4 | *6
WegmeRsystem / inkremental * * * * *
WegmeRBsystem / absolut * * * * *
LastmeRsystem * * * * *
Steuerung MPC 4ED8 + MRC XED8  MPC 4ED8 + MRC xED8  MPC 4ED8 + MRC xED8 ~ MPC 4ED8 + MRC xED8 ~ MPC 4ED8 + MRC xED8
Transportcase * * * * *
Legende: - nicht maglich * optional
: SerienmafRig sind die ECOlite- Optional stehen fur die
" Zuge fir einen zweistrangigen ECOlite-Baureihe von
e Betrieb vorbereitet. Das er- Movecat Positionsmesser,
moglicht eine Verdoppelung Getriebeendschalter,
der Hubkapazitat bei halber Lastmessgerate, integrierbare
Hubgeschwindigkeit. Schiitzensteuerung, groBere
Kettenspeicher, Transport-
Basicplate Die Ketteneinfiihrung Basic- Cases sowie diverse Movecat

ECOlite-Zuge basieren auf
einem aulerst kompakten,
sehr stabilen LeichtmetallguR3-
gehause.

Die Hubgeschwindigkeit be-
tragt je nach Ausfiihrung bis
zu 12 Meter/Minute.

Die Standardhubhdhe betragt
18 m, optional sind aber auch
Hubhohen bis 60 Meter mog-
lich.

plate, die aus einem Spezial-
kunststoff besteht, sorgt fur
eine saubere Ketteneinfiih-
rung und verhindert ungelieb-
te und die Kette beschadigen-
de Kettenklemmer. Weiterhin
sorgen der Einsatz eines
hochwertigen, spezialgeharte-
ten Getriebes und eines prazi-
se gefrasten Taschenketten-
rades mit mindestens finf
Gliedertaschen fur einen
gerauschreduzierten und
ruhigen Betrieb.

Steuerungsvarianten zur
Verfligung.

ECOlite 1000 zweistrangig

LTEDRT

motion solutions



ECO MotorkettenzYge nach BGV D8 fYr den professionellen Rigc

Die Movecat ECO KettenzYge
sind das ideale Equipment fYr
den tSglichen, mobilen
Riggingeinsatz beim Auf- und
Abbau von BYhnen- und

Konzerteinrichtungen.

Sie wurden kompromisslos
fYr den professionellen Ein-
satz in Kooperation mit den
Anwendern entwickelt und
ausgestattet.

Sie empfehlen sich somit fYr
EinsStze bei Marketing-
Events und TV-Shows, im
Messebau sowie im harten
TourneegeschSft.

Grundausstattung:

= 18 m Hubhdhe

= Allseitig geschlossenes,
robustes Leichtmetallgu3-
gehéuse (ECO 250 mit
Kunststoffkappen) mit zwei
Handgriffen

= Hochfeste Rundstahlkette
nach DIN 5684

= Schwarze, reflexionsarme
Lackierung RAL 9005

= Gleichstrombremse (1)

= Uberlastschutz durch pat.
Rutschkupplung

= Easymove Kettenumlaufer

= Hochwertige, spezialgehar-
tete Getriebe

= Prazise gefrastes und spezi-
algehartetes Kettentaschen-
rad mit mind. 5 Taschen

= Ruhiger, gerduscharmer
Betrieb

= Direktsteuerung

= Abnehmbarer Textilketten-
speicher

= Kompakte, leichte Bauweise

= Alle mechanischen Teile
sind mit Spezialdichtungen
ausgestattet, alle Blindstop-
fen bestehen aus Edelstahl

= Umristbar auf zweistrangi-
gen Betrieb

= Einsatz in Kletter- und
Standardlage ohne Umbau
moglich

= T m HO7 RNF Anschluss-
kabel mit CEE 16A / 4pol
Stecker und Knickschutz-
einfliihrung

Zielsetzung war es das
Maximum an Zuverlassigkeit
und Betriebssicherheit bei
optimaler und flexibler Hand-
habung zu erreichen.
Ausstattungsmerkmale wie
Motor- und Kettenhaken, zwei
robuste Tragegriffe, ein
abnehmbarer Textilketten-
speicher, die Auslegung fur
den Wechselbetrieb in Kletter-
und Standardeinbaulage
(ohne UmbaumaRnahmen)
und der Easymove Spezial-
kettenumlaufer sprechen
hierfar.

ECO 1000-4

Auch werden die Ziige fir
einen langlebigen Einsatz mit
einer Knickschutzkabeleinflih-
rung sowie Spezialdichtungen
ausgestattet und alle sonsti-
gen in das Gehause fiihren-
den Metallteile bestehen aus
robustem Edelstahl.

Denn gerade im sich taglich
wandelnden professionellen
Rigginggeschaft ist es von
besonderer Wichtigkeit sich
auf ein universelles und
zuverlassiges Einsatztool ver-
lassen zu kdnnen.

Die Movecat-Kettenziige der
ECO-Baureihe entsprechen
von |lhrem Aufbau der BGV
D8. Sie verfligen lber eine
prazise Gleichstrombremse
und einen patentierten Uber-
lastschutz als Trockenrutsch-

kupplung, diese Einrichtungen
halten die angehéngte Last in
jedem Betriebszustand sicher
und zuverlassig.

Movecat ECO-Kettenziige sind
in Deutschland durch die
Berufsgenossenschaft nach
dem Geratesicherheitsgesetz
und der BGV D8 gepriift und
tragen das GS-Zeichen.

Damit bieten sie ein Maxi-
mum an Betriebssicherheit.



insatz

Technische Daten:
Traglast
Hubgeschwindigkeit bei 50 Hz ca.

ECO 250-6
250 kg (*500) kg
6 m/min (*3 m/min)

ECO 250-12
250 kg (*500) kg
12 m/min (*6 m/min)

ECO 500-10
500 kg (*1000) kg
10 m/min (*5 m/min)

1000 kg (*2000) kg
4 m/min (*2 m/min)

ECO 1000-4
1000 kg (*2000) kg
10 m/min (*5 m/min)

ECO 1000-10

1600 kg (*3200) kg
10 m/min (*5 m/min)

ECO 1600-10

ECO 2500-4
2500 kg (*5000) kg
8 m/min (*4 m/min)

2500 kg (*5000) kg
4 m/min (*2 m/min)

Hubhthe 18m 18m 18m 18m 18m 18m 18m 18m
Anzahl der Laststrédnge 1(%2) 1(%2) 1(*2) 1(%2) 1(*2) 1(%2) 1(*2) 1(%2)
Stromversorgung (weitere Betriebs- 400V / 3Ph / 50Hz 400V / 3Ph / 50Hz 400V / 3Ph / 50Hz 400V / 3Ph / 50Hz 400V / 3Ph / 50Hz 400V / 3Ph / 50Hz 400V / 3Ph / 50Hz 400V/3Ph/50Hz
spemengen e Nerenuenien A0S (x230\ / 3Ph/ 50Hz)  (*230V/3Ph/50Hz)  (*230V/3Ph/50Hz)  (*230V/3Ph/50Hz)  (*230V/3Ph/50Hz)  (*230V/3Ph/50Hz)  (*230V/3Ph/50Hz)  (*230V/3Ph /50H2)
Schutzgrad IP54 / Klasse F IP54 / Klasse F IP54 / Klasse F IP54 / Klasse F IP54 / Klasse F IP54 / Klasse F IP54 / Klasse F IP54 / Klasse F
Motorleistung 0,27 KW 0,75 KW 0,84 KW 0,84 KW 2,20 KW 3,00 KW 2,20 KW 3,00 KW
Einschaltdauer/Schaltungen je Std. 25% / 150 40% / 240 40% / 240 25% / 150 25% / 150 25% /150 25% / 150 25% / 150
Steuerungsart direkt direkt direkt direkt direkt direkt direkt direkt
Aufhdngung Motorhaken Motorhaken Motorhaken Motorhaken Motorhaken Motorhaken Motorhaken Motorhaken
Kettenfiihrung Easymove Easymove Easymove Easymove Easymove Easymove Easymove Easymove
Einbaulage Standard + Kletterzug ~ Standard + Kletterzug  Standard + Kletterzug  Standard + Kletterzug  Standard + Kletterzug ~ Standard + Kletterzug  Standard + Kletterzug  Standard + Kletterzug
Transport- /Tragegriffe 2 2 2 2 2 2 2 2
Kettenspeicher abnehmbar abnehmbar abnehmbar abnehmbar abnehmbar bnehmb bnehmb bnehmb
Lastkette nach DIN 5684-8 4x12mm 5x15mm 7x22mm 7x22mm 7x22mm 9x27 mm 11 x31 mm 11 x31 mm
Gewicht mit 18 m Kette 21 kg 41 kg 51kg 53 kg 53 kg 100 kg 132 kg 132 kg
MaRe (L x B x H) 0. Kettenspeicher 317 x210 x 275 mm 360 x 343 x 372 mm 374 x 343 x 372 mm 374 x 343 x 372 mm 374 x 343 x 372 mm 503 x 435 x 490 mm 533 x 435 x 490 mm 533 x 435 x 490 mm
Optionen:
Hubhdhe 24 m / bis max. 60 m (1st.) * * * * * * * *
Kettenspeicher bis 60 m * * * * * * * *
Einlochdse anstelle Motorhaken * * * * * * * *
Zwei Geschwindigkeiten - 10/ 2,5 m/min 10/ 2,5 m/min 6/ 1,5 m/min 8/2,5 m/min
(*5/ 1,256 m/min) (*5/ 1,25 m/min) (*3/0,25 m/min) (*4 /1,25 m/min)
Integr. Schiitzensteuerung 24V DC * * * * * * * *
Getriebeendschalter einstellbar *2 /%4 *2 /%4 /%6 *2/*4 /%6 *2 /%4 /%6 *2 /%4 /%6 *2 /%4 /%6 *2 /%4 /%6 *2 /%4 /%6
WegmeRsystem/inkremental * * * * * * * *
WegmeRsystem/absolut * * * * * * * *
LastmeRsystem * * * * * * * *
Steuerung MPC 4ED8 + MRC xED8  MPC 4ED8 + MRC xED8  MPC 4ED8 + MRC xED§  MPC 4ED8 + MRC xED8  MPC 4ED8 + MRC xED8  MPC 4ED8 + MRC xED§ ~ MPC 4ED8 + MRC xED8  MPC 4ED8 + MRC xED8
Transportcase * * * * * * * *
Legende: - nicht mdglich * optional

ECO 1000-4 Easymove Kettenumlaufer

Die ECO-Zlige punkten durch
eine duBerst kompakte
Bauform in Verbindung mit
einem sehr stabilen Leichtme-
tallguRgehause.

Die Hubgeschwindigkeit
betragt je nach Ausfiihrung
bis zu 12 Meter/Minute.

Die Standardhubhdhe ist

18 m, optional sind aber auch
Hubhohen bis 60 Meter mog-
lich. SerienmaRBig sind die
ECO-Ziige flr einen zwestran-
gigen Betrieb vorbereitet.

ECO 250-6 zweistréangig

Das ermdglicht eine Verdop-
pelung der Hubkapazitat bei
halber Hubgeschwindigkeit.

Der selbstschmierende Ket-
tenumlaufer Easymove aus
widerstandsfahigem Tekast-
Kunststoff reduziert die Lauf-
gerausche (ECO 1000 < 65 dB)
und sorgt fiir eine zuverlassi-
ge sowie schonende Fiihrung
der Kette.

Weiterhin sorgen der Einsatz
eines hochwertigen, spezial-
geharteten Getriebes und
eines prazise gefrasten
Taschenkettenrades mit min-
destens funf Gliedertaschen
fir einen Uberraschend
gerauscharmen und erschit-
terungsfreien Betrieb.

Optional sind fiir die ECO-
Baureihe von Movecat Positi-
onsmesser, Getriebeend-
schalter, Lastmessgerate,
integrierbare Schiitzensteue-
rung, groBere Kettenspeicher,
Transport-Cases sowie

MPC 4ED8 Steuerungen in
unterschiedlichen Konfigura-
tionen lieferbar.

LTEDRT
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LM K MotorkettenzYge nach BG V C1 fYr den Installationseinsatz

Mit der LMK-Serie hat
Movecat professionelle
KettenzYge mit integrierter
SchYtzensteuerung fYr
Einzellasten im Programm.

LMK-Ziige empfehlen sich
sowohl fiir Theater und
Studios als auch kommunale
Einrichtungen, Discotheken,
Biihnen-Shows, Marketing-
Events und den Messebau.

Durch die integrierte Schiitzen-
steuerung sind in Verbindung
mit den Movecat MRC-Hand-
steuerungen bereits einfache
und kostengtinstige Kleinanla-
gen zu realisieren.

Durch den modularen Aufbau
ermoglichen die LMK-Zlge
Lésungen fir nahezu alle
BGV C1-Anwendungsfalle im
Standard-Installationsbereich.

Grundausstattung:

= Allseitig geschlossenes,
robustes Leichtmetallgu3-
gehéuse (LMK 125 mit
Kunststoffkappen)

= [ntegrierte Niedervolt-
schiitzensteuerung

= Vorbereitet flir Gruppen-
betrieb

= Bremssystem mit zwei un-
abhangigen Gleichstrom-
bremsen

= Patentierter Uberlastschutz
serienmalig

= Unterlast- / Schlaffkettenab-
schaltung

= BG-geprufter Getriebeend-
schalter fur Heben und Sen-
ken und zwei Not-Endpunkte

= Hochfeste Rundstahlkette
nach DIN 5684

= Schwarze, reflexionsarme
Lackierung RAL 9005

= Hochwertige, spezialgehar-
tete Getriebe

= Prazise gefrastes und spezi-
algehartetes Kettentaschen-
rad mit mind. fiinf Taschen

= Ruhiger, gerauscharmer
Betrieb

= Lange Einschaltdauer

= Fest montierter Textilketten-
speicher

= Kompakte, leichte Bauweise

= Umristbar auf zweistrangi-
gen Betrieb. Doppelte
Hebelast bei halbierter
Geschwindigkeit

= Anschluss Uber interne
Klemmleiste

Movecat LMK-Zlige verfliigen
liber eine integrierte DC-SPS-
Schiitzensteuerung sowie
einen eingebauten Getriebe-
endschalter.

Der wartungsfreie, BG-gepriif-
te Nockenwellengetriebe-
schalter mit vier Stufen sorgt
fir die getrennte Bedienung
von Betriebs-, Einricht- und
Servicefahrten (optional). Sie
bieten mit ihrer Zulassung

LMK 250-8

nach BGV C1 ein Maximum
an Betriebssicherheit.

In Verbindung mit den Ketten-
zugsteuerungen MRC der
LMK-Baureihe von Movecat
ist der Betrieb auch umfang-
reicher Setups maéglich.

Weiterhin lassen sich Son-
derlésungen wie spezielle
Deckeneinfahrten, gezielte
Servicefahrten und auch
Gruppenfahrten mit der
X-Motion-Baureihe nach
BGV C1 realisieren. Mehrere
Zuge bewegen dabei eine
gemeinsame Last.

Die Betriebszustande konnen
je nach Steuerung gruppen-
weise zugeordnet und kon-
trolliert werden, damit bei

einer Fehlermeldung eine
gezielte Abschaltung der
jeweiligen Gruppe erfolgt.

Die Kettenzlige wurden fiir
den Einsatz in Discotheken,
Theatern, Stadt- und
Mehrzweckhallen, zum
Nachristen in vorhandenen
Bauwerken und mit Zusatz-
ausstattung auch fir kleine
mobile Anwendungen ent-
wickelt.

Wie alle Kettenzlige von
Movecat sind auch die LMK-
Ausfiihrungen GS-geprift und
verfligen Uber eine volle CE-
Konformitéat. Sie haben eine
flache, glattflachige Bauform
und sind mit Ketten von bis
zu 60 Meter Lange fiir ver-
schiedene Hubgeschwindig-
keiten lieferbar.



kleinere mobile Anwendungen

Technische Daten:

Traglast

Hubgeschwindigkeit bei 50 Hz
Hubhdhe

Anzahl der Laststréange
Stromversorgung (weitere Betriebs-
spannungen und Netzfrequenzen auf Anfrage)
Schutzgrad

Hubmotor

Einschaltdauer / Schaltungen je Std.
Integrierte Schiitzensteuerung
Getriebeendschalter einstellbar
Aufhéngung

Kettenfiihrung

Kettenspeicher

Einbaulage

Lastkette nach DIN 5684-8
Gewicht ohne Kette
Kettengewicht/ m

MaBe (L x B x H) o. Kettenspeicher

Optionen:

Kettenspeicher bis 60 m Kette
Umbau auf Kletterzug

Zwei Geschwindigkeiten

Modular Anschlusskabel fiir St. MRC
HAN 16A Anschlussk. fiir St. 8PC70
Termischer Uberlastschutz
WegmeRBsystem / inkremental
WegmeRsystem / absolut
LastmeRsystem

Steuerung

Transportcase

Legende: - nicht maglich

LMK 125-5
125 kg (*250 kg)

5 m/min (*2,5 m/min)

3bis30m
1 (*2)
400V / 3Ph / 50Hz
(*230V / 3Ph / 50Hz)
IP54 / Klasse F
0,18 KW
40/ 240
24V DC/ SPS
4
Einlochdse
Einfiihrdiise
fest/ max. 30 m
Standard
4x12mm
19 kg
0,35 kg
443 x 282 x 245 mm

*

MPC xECT LMK MRC xEC1
LMK 8PC70

*

* optional

LMK 250-8 LMK 500-5
125 kg (250 kg) 500 kg (*1000 kg)
8 m/min (4 m/min) 5 m/min (*2,5 m/min)
3bis30m 3bis30m
1(*2) 1(%2)
400V / 3Ph / 50Hz 400V / 3Ph / 50Hz
(*230V / 3Ph / 50Hz) (*230V / 3Ph / 50Hz)
IP54 / Klasse F P54 / Klasse F
0,75 KW 0,75 KW
40/ 240 40/240
24V DC/ SPS 24V DC/ SPS
4 (*8) 4 (*6)
Einfiihrdiise Einfiihrdiise
fest/ max. 30 m fest/ max. 30 m
Standard Standard
5x15mm 7x22mm
38 kg 42 kg
0,54 kg 1,10 kg

498 x 361 x 302 mm

*

*

MPC xECT LMK MRC xEC1
LMK 8PC70

*

512 x 361 x 311 mm

*

*

MPC xECT LMK MRC xEC1
LMK 8PC70

*

Integrierte DC-SPS Schiitzensteuerung mit Sonderausstattung Handgriffe

LMK 500-1 )
500 kg (*1000 kg)

LMK 80( -5

800 kg (*1600 kg)

LMK 1 50-4 LMK 1250-8
1250 kg (*2500 kg) 1250 kg (*2500 kg)
4 m/min (*2 m/min) 8 m/min (4 m/min)
3bis30m 3bis30m
12 1(*2)
400V / 3Ph / 50Hz 400V / 3Ph / 50Hz
(*230V / 3Ph / 50Hz) (*230V / 3Ph / 50Hz)
IP54 / Klasse F P54 / Klasse F
3,00 KW 3,00 KW
40/ 240 40/ 240
24V DC/ SPS 24V DC/ SPS
4 (*6) 4 (*6)
Einlochd Einlochdse

10 m/min (¥5 m/min) 5 m/min (*2,5 m/min)
3bis30m 3bis30m
1(*2) 1(%2)
400V / 3Ph / 50Hz 400V / 3Ph / 50Hz
(*230V / 3Ph / 50Hz) (*230V / 3Ph / 50Hz)
IP54 / Klasse F P54 / Klasse F
2,20 KW 2,20 KW
40/ 240 40/ 240
24V DC/ SPS 24V DC/ SPS
4 (*6) 4 (*6)
Einlochdse Einlochd
Einfiihrdiise Einfiihrdiise
fest/ max. 30 m fest/ max. 30 m
Standard Standard
7x22mm 9x 27 mm
46 kg 81kg
1,10 kg 1,80 kg
512 x 361 x 311 mm 569 x 480 x 360 mm

*

*

10/ 2,5 m/min
(*5/ 1,25 m/min)

*
*
*
*
*

*

MPC xECT LMK MRC xEC1
LMK 8PC70

*

*

*

MPC xECT LMK MRC xEC1
LMK 8PC70

*

Einfiihrdiise

fest/ max. 30 m

Einfiihrdiise

fest/ max. 30 m

Standard Standard
11 x31 mm 11 x31 mm
96 kg 96 kg
2,70 kg 2,70 kg
599 x 486 x 382 mm 599 x 486 x 382 mm
* *
* *
8/2,5 m/min

*

*

MPC xECT LMK MRC xEC1
LMK 8PC70

*

(*4 /1,25 m/min)

*
*
*
*
*

*

MPC xECT LMK MRC xEC1
LMK 8PC70

*

Die im Olbad wartungsfrei
arbeitenden Getriebe beste-
hen aus niederlegiertem und
oberflaichengehartetem
Chrom-Mangan-Stahl.

Die beiden elektromagneti-
schen, direkt wirkenden
Scheibenbremsen arbeiten
ohne Bremshebel. Dabei sind
die Bremsbelédge in Ringnuten
eingelegt, so dass beim
Auswechseln ein Kleben oder
Nieten Uberfliissig wird.

Der Sicherheit dienen eine
Rutschkupplung sowie

ein Uberlastschutz durch
das patentierte Brems-

Kupplungssystem, bei dem
ausschlieBlich formschliissige
Teile zwischen Last und
Bremse zum Einsatz kommen.

Optional sind fiir die LMK-
Baureihe von Movecat Posi-
tionsmesser, Getriebeend-
schalter, Lastmessgerate,
groRere Kettenspeicher,
Transport-Cases sowie MRC-
Handsteuerungen und
X-Motion-Steuergerate er-
haltlich.

LTEDRT
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OM K MotorkettenzYge nach BGV C1 fYr den Profi-Einsatz im Ir

Die OMK-Serie wurde direkt
in Verbindung mit dem .
Movecat MPC / MRC 4EC1
Controllersystem als eine
Einheit entwickelt und stellt
das Maximum an Betriebs-
sicherheit und Einsatzflexibi-
litSt fYr alle professionellen
BGV C1 Anwendungen dar.

Das Héchstmal an Sicher-
heitsmalRnahmen wie die
gezielte Uberwachung und
Auswertung der Betriebs-
bzw. Notendpunkten, Unter-
und Uberlast (optional),
Stromversorgung sowie Ein-
schaltdauer jedes einzelnen
Zuges sorgt fur eine tberra-
gende Sicherheit auch bei der
Bewegung von komplexen
Lasten uber Personen.

Die R- (Road) Version wurde
speziell fir den taglichen
Wechselaufbau im Verleihbe-
trieb und Tourneegeschaft
optimiert: Mit Tragegriffen,
dem Easymove-Kettenumlau-
fersystem, einem abnehmba-
ren Kettenspeicher sowie der
wahlweisen Betriebsmaoglich-
keit als Standard- und Kletter- .
zug.

OMK-Zlge sind die erste
Wahl fir den professionellen
Dauereinsatz in Theatern und
Studios, kommunalen Einrich-
tungen, Discotheken, im
Messebau, fir Shows und
Events sowie fiir das Tournee-
geschaft.

Grundausstattung:

Allseitig geschlossenes,
robustes Leichtmetallgu3-
gehéuse (LMK 125 mit
Kunststoffkappen),
R-Version mit zwei Trage-
griffen

Bremssystem mit zwei
unabhéngigen Gleichstrom-
bremsen, einzeln prifbar
Patentierter Uberlastschutz
serienmalig

Unterlast / Schlaffkettenab-
schaltung

BG-geprifter Getriebeend-
schalter fiir Heben und
Senken und zwei Not-
Endpunkte

Hochfeste gepriifte Rund-
stahlkette nach DIN 5684
mit Sicherheitsfaktor 12
Schwarze, reflexionsarme
Lackierung RAL 9005
R-Version mit Easymove
Kettenumlaufer
Hochwertige, spezialgehar-
tete Getriebe

Prazise gefrastes und spezi-
algehartetes Kettentaschen-
rad mit mind. finf Taschen
Ruhiger, gerauscharmer
Betrieb

Lange Einschaltdauer

Fest montierter Textilketten-
speicher, R-Version mit ab-
nehmbarem Textilketten-
speicher

Kompakte, leichte Bauweise
Umristbar auf zweistrangi-
gen Betrieb. Doppelte
Hebelast bei halbierter
Geschwindigkeit

Anschluss lber interne
Klemmleiste, R-Version liber
Modular-Kabelsystem mit
Knickschutzeinfiihrung

OMK 500-5R

Die OMK-Zlige stellen in Ver-
bindung mit der MPC 4EC1
Motion Power Control Unit
ein modulares System in Aus-
baustufen bis zu je vier Ziigen
dar. Die gesamte Sicherheits-
mimik, die notwendigen
Steuerschiitze und die Leis-
tungselektronik sind hierzu in
einer MPC 4EC1 eingebaut,
die je vier OMK Ziige kontrol-
liert.

Mit dieser Kombination las-
sen sich leistungsfahige
Gesamtsysteme nach BGV C1
auch fur schwer zugangliche
Montage-Standorte realisie-
ren, da der Controller MPC
4EC1 eine Priifung aller
Parameter ohne Offnung der
Zuge zulasst.

Die Betriebszustéande werden
am MPC Controller und auf
der MRC Fernbedienung illu-
miniert.

I“H".

Movecat-Kettenzlige der
OMK-Serie nach BGV C1 las-
sen sich sowohl fiir stationare
als auch - in der R-Version -
flr mobile Einsatze verwen-
den, bei denen Einzellasten
Uber Personen bewegt oder
ohne Zusatzsicherung ge-
hangt werden sollen. In Ver-
bindung mit dem X-Motion
Steuersystem kdnnen bis zu
64 Zlge, szenarische Fahrten
und somit komplexe Bewe-
gungsablaufe computerge-
steuert realisieren.

Besonders ausgefeilt bei den
OMK-Zlgen ist das patentier-
te Bremssystem. Sie verfligen
weitergehend uber zwei unab-
hangige Gleichstrombremsen
sowie eine einstellbare Unter-
lastabschaltung.

Eine patentierte Trockenrutsch-
kupplung sorgt fiir einen wirk-
samen Uberlastschutz.



ationsbereich und TourneegeschSft

Technische Daten: OMK 125-5
Traglast 125 kg (*250 kg)
Hubgeschwindigkeit 5 m/min (*2,5 m/min)
Hubhdhe 3bis30m
Anzahl der Laststringe 1(*2)
Stromversorgung (weitere Betriebs- 400V / 3Ph / 50Hz
spemngen und Netteauenien ATESE) (a0 3ph / 50Hz)

Schutzgrad IP54 / Klasse F
Hubmotor 0,18 KW
Einschaltdauer / Schaltungen je Std. 40/ 240
Schiitzensteuerung extern
Getriebeendschalter einstellbar 4
Aufhdngung Einlochése
Kettenfiihrung Einfiihrdiise
Kettenspeicher fest/max. 30 m
Einbaulage Standard
Lastkette nach DIN 5684-8 4x12mm
Gewicht ohne Kette 18 kg
Kettengewicht / m 0,35 kg
MaRe (L x B x H) 0. Kettenspeicher 443 x 282 x 245 mm
Optionen:

Kettenspeicher bis 60 m Kette *
Umbau auf Kletterzug *

Zwei Geschwindigkeiten

Hand-/ Transportgriffe (2) *

Modular Anschlusskabel
Termischer Uberlastschutz
WegmeRBsystem / inkremental
WegmeRsystem / absolut

LastmeBsystem *
Steuerung MPC 4ECT + MRC xEC1
X-Motion 8PC70
Transportcase *
Legende: - nicht moglich * optional

498 x 361 x 302 mm

* * *
* X *
* X *
* X *
* * *
* * *
* * *

* * *

MPC4ECT + MRC XEC1 ~ MPC4ECT + MRC XECT ~ MPC 4EC1 + MRC xEC1
X-Motion 8PC70 X-Motion 8PC70 X-Motion 8PC70
* * *
X enthalten

498 x 361 x 302 mm 512 x 361 x 311 mm 512 x 361 x 311 mm 512x 361 x 311 mm 512 x 361 x 311 mm 569 x 480 x 360 mm

OMK 250 3 OMK 25 -8R OMK 00-5 OMEK 500-5R O! K 500-10 C MIK 500-10R OMK 800-5 OMK 1250-4
250 kg (*500 kg) 250 kg (*500 kg) 500 kg (*1000 kg) 500 kg (*1000 kg) 500 kg (*1000 kg) 500 kg (*1000 kg) 800 kg (*1600 kg) 1250 kg (*2500 kg) 1250 kg (*2500 kg)
8 m/min (*4 m/min) 8 m/min (*4 m/min) 5 m/min (*2,5 m/min) 5 m/min (*25 m/min) 10 m/min (*5 m/min) 10 m/min (*5 m/min) 5 m/min (*2,5 m/min) 4 m/min (*2m/min) 8 m/min (*4 m/min)
3bis30m 18m 3bis30m 18m 3bis30m 18m 3bis30m 3bis30m 3bis30m
1(*2) 1(*2) 1(*2) 1(*2) 1(x2) 1(*2) 1(x2) 1(*2) 1(*2)
400V /3Ph/50Hz 400V /3Ph/50Hz 400V/3Ph/50Hz 400V /3Ph/50Hz 400V /3Ph/50Hz 400V /3Ph/50Hz 400V /3Ph/50Hz 400V /3Ph/50Hz 400V /3Ph/50Hz
(*230V/3Ph/50Hz)  (*230V/3Ph/50Hz) (*230V/3Ph/50Hz) (*230V/3Ph/50Hz) (*230V/3Ph/50Hz) (*230V/3Ph/50Hz) (*230V/3Ph/50Hz) (*230V/3Ph/50Hz) (*230V/3Ph/50Hz)
IP54 / Klasse F - IP54/Klasse F IP54/ Klasse F IP54 /Klasse F IP54/Klasse F IP54/Klasse F IP54/Klasse F IP54/Klasse F P54/ Klasse F
0,75 KW 0,75 KW 0,84 KW 0,84 KW 1,10 KW 1,10 KW 3,00 KW 3,00 KW 3,00 KW
40/ 240 40/ 240 40/ 240 40/ 240 40/ 240 40/ 240 40/ 240 40/ 240 40/ 240
extern extern extern extern extern extern extern extern extern
4 (*6) 4 (*6) 4 (*6) 4 (*6) 4 (*6) 4 (*6) 4 (*6) 4 (*6) 4 (*6)
Einlochdse Einlochd Einlochd Einlochd: Einlochdse Einlochdse Einlochdse Einlochdse Einlochdse
Einfiihrdiise Easymove Einfiihrdiise Easymove Einfiihrdiise Easymove Einfiihrdiise Einfiihrdiise Einfiihrdiise
fest/ max. 30 m abnehmbar fest/ max. 30 m abnehmbar fest/ max. 30 m abnehmbar fest/max.30m  fest/max.30m  fest/max. 30 m
Standard Standard + Kletterzug Standard Standard + Kletterzug Standard Standard + Kletterzug Standard Standard Standard
5x15mm 5x15mm 7x22mm 7x22mm 7x22mm 7x22mm 9x27 mm 11 x 31 mm 11 x31 mm
37 kg 48 kg inkl. Kette 41 kg 62 kg inkl. Kette 45 kg 66 kg inkl. Kette 80 kg 95 kg 95 kg
0,54 kg 0,54 kg 1,10kg 1,10kg 1,10kg 1,10 kg 1,80 kg 2,70 kg 2,70 kg

599 x 486 x 382 mm 599 x 486 x 382 mm

* * * * * *
X * X * * *
10/2,5 m/min 10/ 2,5 m/min - 8/2,5 m/min
(*5/1,25 m/min)  (*5/1,25 m/min) (*4 /1,25 m/min)
X » X » * »
X * X * * *
* * * * * *
* * * * * *
* * * * * *
* * * * * *
MPCAECT+MRCXEC! ~ MPC4EC1 +MRCXECT  MPCAECT + MRCXECT ~ MPCA4EC! +MRCXEC!  MPCAECI+MRCXECT  MPC4ECI+MRCXEC!
X-Motion 8PC70 X-Motion 8PC70 X-Motion 8PC70 X-Motion 8PC70 X-Motion 8PC70 X-Motion 8PC70
* * * * * *

OMK 500-5R im Standardbetrieb

Die neu entwickelte gezielte
Notfahrtmaoglichkeit bietet
dem Profi-Anwender die
Option mit einem Service-
taster die Not- und Betriebs-
endpunkte zu liberfahren und
damit eine optimale Wartung
und Einrichtung der
Gesamtanlage zu erhalten.

Die Standardausfiihrung der
OMK-Zlge ist mit einer Ein-

Getriebeendschalter mit Inkremental-
geber und doppelter Bremse
lochaufhangung auf der Mo-
torseite und einem Haken auf
der Kettenseite ausgestattet.

Der Einsatz eines Spezial-
getriebes, wie in den LMK-
Zugen, in Verbindung mit
einem Taschenkettenrad mit
flinf oder mehr Gliederta-
schen ermaoglicht einen
ruhigen und gerauscharmen
Betrieb.

Unterlast- / Schlaffkettenabschaltung

Optional sind fiir die OMK-
Baureihe von Movecat
Inkremental- und Absolut-
wert-Positionsmesser,
thermischer Uberlastschutz,
Lastmessgerate, groBere
Kettenspeicher, Transport-
Cases sowie MPC-Controller,
MRC-Handsteuerungen und
X-Motion Steuersysteme
lieferbar.

LTEDRT
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MPC 4EDB Motion Power Control nach BGV D8

Zur Steuerung und Kontrolle
von bis zu vier Direktsteuer-
drehstromantrieben — wie
ECOlite- und ECO-Motorket-
tenzlige — haben wir die
Motion Power Control MPC
4ED8 im Programm.

Zur Bedienung der Ziige in
Verbindung mit dieser 19”-
Einheit sind die Handsteuer-
ungen MRC 4EDS8, 8ED8 und
12ED8 erforderlich. Diese
Systemkonfiguration basiert
auf dem Branchenstandard
zur Kontrolle und Steuerung
von Rigginglifte und stellt
eine im taglichen Einsatz
erprobte Losung dar.

4/8/12E

MRC 8ED8

In der MPC 4EDS sind die fur
den Betrieb erforderlichen
Schaltschiitze, Sicherheits-
schaltungen, Verriegelungen
und Motorschutzschalter ent-
halten. Diese Schutzschaltun-
gen Uberwachen die Motor-
strome und tbernehmen den
Leistungsschutz der Zlige.
Ein Phasenwachter ist inte-
griert und vermeidet Fehler in
der Stromversorgung wie fal-
sches Drehfeld bzw. Phasen-
unsymmetrie.

Die Handsteuerung MRC
4ED8 Motion Remote Control
von Movecat dient zur kom-
fortablen und sicheren Bedie-
nung von vier Motorketten-
zligen (beziehungsweise MRC
8EDS fiir acht Ziige und MRC
12EDS fiir zwolf Ziige) in
Verbindung mit den MPC
4ED8-Controllern.

Beim Betrieb von MRC 8ED8
und MRC 12EDS8 an nur einer
Motorsteuerung MPC 4ED8
sind die Motoren 1 bis 4
belegt. Verbindungsadapter
zum Betrieb mit zwei bzw.
drei MPC 4ED8-Controller ste-
hen optional zur Verfligung.

Grundmerkmale:

= Ausfiihrung nach BGV D8
fur bis zu vier Direktsteuer-
antriebe wie ECOlite- und
ECO-Kettenzlige

= Vier Motorschutzschalter

= Robustes Metallgehdause mit
zwei Tragegriffen

= Spannungs- und Phasenfol-
geliberwachungsmodul

= Hauptschalter abschlieRbar

= Phasenkontrollanzeige

= Fahrtrichtungs- und Gesamt-
fahrtanzeige

= Linkfunktion fiir bis zu acht
MPC 4ED8-Controller

Technische Daten:

= Eingang 16 A CEE mit Pha-
senwendepolstecker

= Antriebs-Ausgange Multi-
pin-Steckverbinder

= Eingangstecker Multipin-
Steckverbinder

= Betriebsstrom max. 4 A je
Antrieb

= Abmessungen: 19 Zoll, 3 HE,
T 400 mm (ohne Steckver-
binder), Gewicht 17 kg

Mit einem Linkkabel (optional)
sind bis zu acht MPC 4ED8
Controller als Gruppe verlink-
bar. So stoppt bereits die
Auslésung eines beliebigen
Motorschutzschalters bezie-
hungsweise die Betatigung
eines ,Notaus” die komplett
verlinkte Gruppe. Gerade bei
groRRen Riggkonstruktionen
und dem Einsatz mehrerer
Zlge ist diese Funktion fr
eine sichere Handhabung
Voraussetzung.

Das typische Anwendungs-
gebiet sind Rigginganwen-
dungen im Tourneebereich
und als Aufbauhilfe fur
Marketing-Events und Messe-
anwendungen.

Motion Remote Control
nach BGV D8

Grundmerkmale:

= Robustes Metallgehause,
Wangen und zwei Schutz-
bligel aus Edelstahl

= Go-Taster

= Notaustaster

Technische Daten:

= 10 m Anschlusskabel mit
Multipin-Steckverbinder

= Betriebsspannung 24 DC
(aus MPC 4EDS)

= Abmessungen:
MRC 4ED8
1356x292x 112 mm BxLxH
(ohne Anschlusskabel), 2,5 kg
MRC 8ED8
1356x292x 112 mm BxLxH
(ohne Anschlusskabel), 2,7 kg
MRC 12EDS8
136 x370x 112 mm BxLxH
(ohne Anschlusskabel), 3,8 kg



MPC 4EC1 Motion Power Control nach BGV C1
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Bei der Motion Power Control
4EC1 handelt es sich um eine
Kontrolleinheit im 19“-Metall-
gehause flr die OMK-Ziige
von Movecat nach BGV C1.
Zur Steuerung ist weiterhin
ein Handbedienteil MRC 4EC1
oder der Kettenzug-Controller
X-Motion erforderlich.

MRC 4EC

MRC 4 EC1

Die fiir den Betrieb von vier
OMK-Zigen erforderlichen
Schaltschiitze, Sicherheits-
schaltungen fiir Uber- und
Unterlast, Betriebsend- und
Notend-Funktionen sind hier
integriert.

Vier Motorschutzschalter
liberwachen Stromfluss und
Leistung.

Ein Phasenwachter Uiber-
nimmt die Uberwachung von
Phasenfolge und -symmetrie.
Als Option ist weiterhin eine
Gruppenverkniipfung der
angeschlossenen Antriebe
mit der X-Motion-Steuerung
moglich.

In dieser Konstellation lassen
sich die einzelnen OMK-Zlige
in Gruppen zusammenfassen
und in einer Anlage mit bis zu
64 Ziigen betreiben.

Das Handbedienteil MRC
4EC1 steuert in Verbindung
mit dem Motorcontroller MPC
4EC1 die innovativen OMK-
Motoren von Movecat gemaR
BGV C1. Integriert sind alle
wesentlichen Steuerelemente
wie Heben- und Senken-Vor-
wahl, Go und Notaus sowie
die Zusatzfunktionen ,Bypass”
und ,Service”
~Bypass”ermdglicht das Uber-
briicken der Unterlastfunktion
bei notwendigen Senkfahrten
ohne Last. ,Service” ermog-
licht gezielte Servicefahrten
tber die Betriebs- und Not-
endpunkte hinweg.

Grundmerkmale:

= Ausfliihrung nach BGV C1
fur bis zu vier OMK Ketten-
zlige

= VVier Motorschutzschalter

= Robustes Metallgehause mit
zwei Tragegriffen

= Hauptschalter abschlieBbar

= Spannungs- und Phasenfol-
geliberwachungsmodul

= Phasenkontrollanzeige

= Fahrtrichtungs- und
Gesamtfahrtanzeige

= Anzeige der Betriebszu-
stande, Betriebs- und
Notend sowie Lastfehler

= Gruppenverknipfung optio-
nal in Verbindung mit X-
Motion-Geraten

= Gezielte Uberfahrt von Not-
und Betriebsend fiir Ser-
vicezwecke sowie Unterlast
moglich

Technische Daten:

= Eingang 16 A CEE mit Pha-
senwendepolstecker

= Antriebs-Ausgange Modular-
Multipin-Stecksystem

= Eingangstecker Multipin-
Steckverbinder

= Abmessungen: 19 Zoll, 3 HE,
T 400 mm (ohne Steckver-
binder), Gewicht 19,5 kg

Motion Remote Control
nach BGV C1

Grundmerkmale:

= Robustes Metallgehause,
Wangen und zwei Schutz-
biigel aus Edelstahl

= Bereitanzeige der Ziige

= Go-Taster

= Anzeige von Betriebs- und
Notend sowie Unter- und
Uberlast tiber LEDs

= Notaustaster

Technische Daten:

= 10 m Anschlusskabel mit
Multipin-Steckverbinder

= Betriebsspannung 24 DC
(aus MPC 4EC1)

= Abmessungen: 135 x 292 x
112 mm BxLxH, (ohne An-
schlusskabel), Gewicht 3 kg

Der Motorcontroller MPC 4EC1
ermaoglicht in Verbindung mit
dem Handbedienteil MRC 4EC1
gezielte Servicefahrten tiber
Not- und Betriebsend sowie
die Unterlastbegrenzung hin-
aus, was insbesondere fiir
Service- und Wartungsarbei-
ten und fir die taglichen
Einrichtfahrten im Roadbe-
trieb erforderlich sein kann.

Die MPC 4EC1-Losung emp-
fiehlt sich mit den OMK-
Zlgen insbesondere fiir pro-
fessionelle BGV C1-Anwen-
dungen im Messe-, Event-,
Studio- und Tourneegeschaft.

Weiterhin werden samtliche
Betriebs- und Notzustande
von vier Motoren visualisiert.

Zur direkten Steuerung von
LMK-Ziigen stehen ebenfalls
MRC-Gerate zur Verfligung,
die aulRer der Servicefahrt-
funktion die identischen
Features aufweisen.

LTEDRT
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Die innovative Kettenzug-
Controller X-Motion 8PC70
und 8PC70A von Movecat
nach BGV C1 Ybernehmen die
Steuerung und therwachung
von bis zu acht LMK-ZYgen,
oder acht OMK-ZYgen in Ver-
bindung mit zwei MPC 4EC1
Control Units.

Die X-Motion 8PC70-Control-
ler im 19”-Format erlauben
das Verfahren mit konstanter
Geschwindigkeit und die Posi-
tionierung von Kettenzligen
sowie ,fliegenden” Lasten
Uber Personen.

Die strikte Einhaltung der gil-
tigen BGV C1-Bestimmungen

ermoglichen einen sicheren
und komfortablen Betrieb der-
artiger Systeme.

Programmierung und Spei-
cherung erfolgen Uber einen
externen PC. Die X-Motion-
Software, die jedem Gerat
beiliegt, lauft unter Windows
95 /98 /2000 in Verbindung
mit einer Ethernet-Netzwerk-
karte (10-Base-TCP/IP), die
jedem Geraét beiliegt.

Von jedem PC mit X-Motion-
Software lassen sich bis zu
acht Controller X-Motion
8PC70 ansprechen, jeder Con-
troller bedient bis zu acht Ket-
tenziige. Damit konnen also
mit einer System-Konfigura-
tion bis zu 64 Antriebe ge-
steuert werden — optional sind
sogar noch groRRere Setups
moglich. Die Software fasst
Einzelzlige zu Lastgruppen
zusammen, um eine ubergrei-
fende Sicherheitskontrolle zu
ermoglichen — wie es in der
BGV C1 zwingend vorge-
schrieben ist.

Die Positionserfassung der
Antriebe erfolgt bei den
X-Motion-Systemen durch
einen internen Zeitimpulsge-
ber oder externe Inkremental-
geber (8PC70) bzw. CAN-BUS
Absolutwertgeber (8PC70A).

Zusammen mit der Software-
Steuerung ermoglichen die
Controller Synchronfahrten
beliebiger Ziige und Gruppen,
die sich frei zu CUEs zusam-
menfassen und zeitgesteuert
ablaufen lassen. Mit Hilfe der
Delaytime-Funktion sind in
den CUEs auch komplexe Be-
wegungen abspeicher- und
abrufbar.

Flr Einrichtung und Service
lassen sich die Ziige auch per
Havariesteuerung direkt mit
dem 19“-Controller bedienen.
Dieses gilt auch bei einem
Ausfall des Bedien-PC'’s.

( J
X'MOtlon 8PC70 Motion Controller System nach BGV C1

Grundmerkmale:
= 8-Kanal Motion Controller
nach BGV C1
= Rechnerkontrollierte und
manuelle Steuerung mit
konstanter Geschwindigkeit
Autorisierte Benutzung
durch Schliisselschalter
Manuelle Bedienung direkt
auf der Geratefront, auch im
Havariefall
Fahrrichtungs- und St6-
rungsanzeige flr jeden
Antrieb
Komplexe Showerstellung
und -ablaufsteuerung
mittels PC und X-Motion
Software
Bis zu 8 Geréte linkbar,
damit bis zu 64 Antriebe in
einem Verbund steuerbar
Positionserfassung der An-
triebe Uber Zeitsteuerung,
Inkremental oder CAN-BUS
Absolutwertgeber
Positionsspeicherung bei
Netzwerk- oder Stromaus-
fall durch Batteriepuffer
Erkennung und Auswertung
der oberen und unteren Be-
triebs- sowie Notendpunkten
Erkennung und Auswertung
von Unter- und Uberlastfeh-
lern (nach Ausstattung der
Antriebe)
= Lastgruppentbergreifende
Sicherheitsabfrage

Technische Daten:

= Eingang 32 A CEE mit Pha-
senwendepolstecker bei der
LMK (16 A Schuko bei der
OMK-Version)

= Ausgange HAN E16

= Kaltgerateanschlussdose fir
Peripheriegerate 230V/10A

= Abmessungen: 19 Zoll, 6 HE,
T 420 mm (ohne Steckver-
binder), Gewicht 17,5 kg

= CE und BGV C1 Zulassung

Zubehsr:

= X-Motion MPC Adaptersatz

= X-Motion MRC, als abge-
setztes Handbediengerat
mit Funktionen fiir GO,
Reset, Bypass und Notaus



Control Software

X-Motion-System in Anwendung

Das KernstYck zur Steuerung
von BYhnenbewegungen ist
der Bedienrechner mit instal-
lierter X-Motion Software.
Hier kommt ein Standard
Windows-PC zum Einsatz,
auf dem die leistungsfShige
X-Motion Software installiert
wird.

Ein Bedienrechner kann im
Verbund bis zu acht X-Motion
8PC70 und damit bis zu 64
Antriebe kontrollieren und
steuern.

Bei der Software-Entwicklung
wurde groRter Wert auf eine
ergonomische Benutzerflache,
eine intuitive Benutzerfiihrung
und volle Kompatibilitat zu
Windows gelegt. Das Ergeb-
nis ist eine zuverlassige und
betriebssichere Gesamtlosung
die alle Anforderungen der
Anwender nach den Richtli-
nien der BGV C1 erfullt.

Alle wichtigen Systempara-
meter jedes angeschlossenen
Antriebes werden auf der
Bildschirmanzeige dargestellt
und bieten dem Anwender ein
Maximum an Systemkontrolle
und -Ubersicht. Die Position,
die Betriebszustande und
jeder Fehler werden unmittel-
bar angezeigt, parallel ausge-
wertet und bringen den An-
trieb und ggf. die mit ihm in
einer Gruppe verbundenen
Antriebe zum Stillstand.

Das Erstellen von komplexen
und gezielt abzufahrenden
Shows ist aufgrund einer
Ubersichtlichen Baumstruktur
einfach moglich. Die Antriebe
kdnnen dazu noch mit unter-
schiedlichen Startzeiten
programmiert werden, was
mit geringem Programmier-
aufwand auch komplexe
szenarische Verwandlungen
ermaoglicht.

Die X-Motion Software bietet
die Moglichkeit Antriebe in
Gruppen zusammenzufassen.
Somit sind kontrollierte und
wegsynchrone Fahrten auch
flir zusammenhéangende
Lasten bei gleichbleibender
Lastverteilung liber mehrere
Antriebe hinweg maglich.

Positionen von minus 3 bis zu
30 Meter konnen zentimeter-
genau angefahren werden.
Oft verwendete Zielpositionen
kénnen mit Namen versehen
und gespeichert werden.
Weitere Anpassungen z.B.

bei sich andernden Biihnen,
erfolgen nur noch tber die
einmalige Anderung des
Preset-Wertes. Alle sich dar-
auf beziehenden Verwand-
lungen reagieren dann auf die
geanderte Referenzhéhe.

Es steht weitergehend ein
Simulationsmodus (Offline-
Modus) zur Verfiigung, mit
dem vollkommen unabhangig
von Kettenziigen und Steuer-
geraten Setups und Shows
konfiguriert und program-
miert werden kénnen. Der rei-
ne Bedienrechner mit Softwa-
re reicht hierzu vollig aus.
Eine optimale Losung flr
Training und Zeitersparnis

bei der Einrichtung von
Shows vor Ort.

Grundmerkmale:

= Einfache Installation unter
Windows 95/98 / ME / NT/
2000/ XP

= Netzwerkfahig duch Ether-
net mit TCP/IP Protokoll

= Bis zu 64 Antriebe gleichzei-
tig steuer- und kontrollierbar

= Direkte Bedienfunktionen und
Ubersichtliche Menustruktur

= Beliebig viele Shows und
Einzelschritte speicherbar

= Datenim- und -export tber
Netzwerk oder Disketten

= Offline Simulationsmodus

= Zugangskontrolle iber
Passworteingabe

= Protokollfunktion

= Zusammenfassung von
Antrieben in lose, synchro-
ne oder verriegelte Gruppen

= Numerische und grafische
Anzeige der Ist- und Ziel-
position

= Positionen als Preset
speicher- und abrufbar

= Die Software wird kostenlos
unter www.movecat.de zur
Verfligung gestellt.

Hardware-

Systemanforderungen:

= Pentium Il kompatibler
Prozessor mit mindestens
400 MHz

= 32 MB Arbeitsspeicher

= 10 MB freie Festplatten-
speicher

= Farbmonitor, Bildschirmauf-
I6sung min. 800 x 600, Farb-
tiefe 256 Farben

= Tastatur und Maus oder
Touchpad

= Netzwerkkarte mit 10 Mbit/s

= Betriebssystem Windows 95
/98 /ME / NT /2000 / XP

LTEDRT
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