FFREIIE Movecat

Die Firma Abele startete Ende der 8oer-,
Anfang der goer-Jahre als Vertrieb von
Beschallungs- und Beleuchtungsanlagen

und hat damals mit einer Tochterfirma
auch Veranstaltungen und Tourneen reali-
siert. Heute agiert das Unternehmen aus-
schliefilich als Hersteller und Vertrieb fur
ein Portfolio einiger weniger, ausgesuchter
Produktlinien. Dazu zahlen die Kettenziige
und Kettenzugsteuerungen von Movecat,
die weltweit exklusiv von Think Abele
vertrieben werden.

Die Sicherheit von Kettenziigen und Steue-
rungskonzepten wurde in den letzten zwei,
drei Jahren unter den Herstellern, Anbie-
tern und Anwendern, Berufsgenossen-
schaften und Verbanden heftig umstritten
und diskutiert. Zahlreiche neue Sicher-
heitsvorschriften wurden eingefithrt und
kurze Zeit spater durch neue ersetzt. Ver-
bindliche Regularien unter den Begriffen
D8, D8 plus, BGV C1 VPLT SR 2.0, SIL 1, SIL 2
und SIL 3 fihrten nicht nur unter den
Herstellern zur Verunsicherung, sondern
vor allem auch dazu, dass bestehende und
bewdhrte Produktlinien nicht mehr den
neuen Sicherheitsrichtlinien entsprachen.
Aus all diesen teilweise sehr kontrovers
gefithrten Diskussionen hielt sich die
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Firma Think Abele weitgehend heraus und
entwickelte im schwabischen Nufringen
mit Movecat Motion Solutions modulare
Motorkettenziige und ein Steuerungs-
konzept, das die Sicherheitsrichtlinien der
BGV C1, D8, D8 plus, VPLT SR 2.0 und SIL1
bis SIL 3 erfillt.

Netzwerkfunktionalitdt
I-Motion

Wichtig war den Entwicklern die Prasenta-
tion eines kompletten Systems mit Netz-
werkfunktionalitat mit der Bezeichnung
I-Motion. Dabei handelt es sich um ein
iibergeordnetes System mit modularer
Struktur fiir alle Anwendungen bei voller
Kompatibilitat. Alle Gerdte haben eine ein-
heitliche intuitive Bedienphilosophie mit
hoher Praxisorientierung. Besonders aus-
gefeilt ist die sicherheitstechnische Aus-
stattung, die eine maximale Betriebs- und
Anwendersicherheit ermaglicht. So ist das
Netzwerk als zweikanaliges redundantes
System ausgelegt, in dem Ethernet- und
CAN-Bus mit erganzender lberwachter
zweikanaliger Hardware, Not-Aus-Kette
und Fahrbefehlauslésung (GO) kombiniert
wurden, Alle Systemkomponenten sind

iovecat
I-Motion Network

& Systematische Steuerung kinetischer Antriebe
- von Think Abele

mit speziellen Kabelsystemen ausgestat-
tet. Dazu zahlen selbstsichernde Netzwerk-
verbinder mit Push-Pull-Verriegelung.

Kettenziige Movecat Plus

Movecat-Plus-Kettenziige stellen mit den
zahlreichen, in der ECO-Serie bewdhrten
Ausstattungsmerkmalen eine optimale,
sichere Auf- und Abbaulésung fiir den tag-
lichen Riggingeinsatz dar. Die technische
Weiterentwicklung zum Movecat Plus nach
D8 Plus/VPLT SR 2.0 ermdglicht den Auf-
und Abbau sowie den Einrichtbetrieb ohne
die sonst erforderliche zweite Sicherung
oder das bei D8-Anwendungen geforderte
zweitaufwendige Tothédngen der Motor-
zuge. Je nach Typ kénnen sie Lasten von
125 kg bis 1.250 kg bei einer Hubhéhe von
18 m und einem Sicherheitsfaktor ,10" ver-
fahren. Die Movecat-Plus-Ziige sind kom-
pakt und entsprechen von der mechani-
schen Struktur und technischen Auslegung
den Richtlinien fur BGV-C1-Ziige und kon-
nen bei der Wahl der BGV-C1-Ausbauoption
jederzeit mit geringem Aufwand hoch-
geriistet werden. In der Grundausfithrung
sind die Movecat-Plus-Kettenziige ohne
Umriistung sowohl als Kletterziige als




auch in Deckeneinbaulage zu betreiben.
Optional kénnen die Ziige mit I-Geber zur
Steigerung der Betriebssicherheit bei Grup-
penfahrten und gezielter Positionierung
ausgestattet werden.

Kettenziige VMK-L und VMK-S
Die beiden Kettenzlige von Think Abele,
der VMK-L und der VMK-S (SIL 3-Ausfith-
rung) mit variabler Geschwindigkeit von
Movecat erfiillen die Anforderungen der
BGV Ci (mit Priifbescheinigung) und zeich-
nen sich durch hochsten Sicherheitsan-
spruch aus. So kontrolliert unter anderem

ein Thermosensor stindig die Motorbe-
triebstemperatur.

Movecat VMK

Laut technischer Beschreibung sind die
beiden Kletterziige nahezu baugleich. Der
tatsdchliche Unterschied beider Ziige ist
das eingesetzte Bremssystem. Der VMK-S
verfligt iiber zwei unabhéangige, gerausch-
lose Bremsen (noiseless brakes), die dazu
noch gemaf SIL3 mit einer Luftspalt-
kontrolle ausgestattet sind, wiahrend im
VMK-L zwei unabhangige Gleichstrom-
bremsen verbaut werden. Beide Brems-
systeme machen eine Rutschkupplung als
Uberlastsicherung tberfliissig und ein

durchgehender Kraft- und Formschluss
ohne Unterbrechung zwischen Mator und
Last ist zu jeglichem Zeitpunkt gewéahr-
leistet. In Verbindung mit den V-Motion
Modulen kénnen beide Kletterziige mit
variabler Geschwindigkeit fiir weg- und
zeitsynchrone Fahrten oder auch direkt mit
den MPC 4IC1 Controllern mit Festge-
schwindigkeit (Zlige bis max. 12 m/s bei
50 Hz) gesteuert werden. Bei den VMK-
Ziigen kommt ein hochauflgsender zwei-
kanaliger Inkrementalgeber zum Einsatz,
der eine exakte Positionierung von besser
als 41 mm in Verbindung mit dem Netz-
werk und V-Motion und somit prizise Ziel-
fahrten mit hochster Wiederholgenauigkeit
ermoglicht. Inkremental- und Absolutwert-
geber sind direkt auf der Motorachse bezie-
hungsweise auf der Getriebeabtriebsseite

VMK-S Gleichstrombremse

installiert. Diese Platzierungen ermég-
lichen eine komplette Uberwachung des
Antriebsstrangs sowie prazise Zielfahrten
mit exakter Positionierung — auch bei
hohen und schnellen Wiederholungsfahr-
ten. Zum Schutz vor Uberlast- und Unter-
lastfallen ist eine dynamische Lastmes-
sung mit Funktions- und Kalibriercheck
inklusive dynamischer Auswertung von
Unter- und Uberlast integriert. Das macht
eine Rutschkupplung als Uberlastsiche-
rung tiberfliissig. Ein durchgehender Kraft-
und Formschluss ohne Unterbrechung
zwischen Motor und Last ist zu jeglichem
Zeitpunkt gewdhrleistet. Die Schnellldufer
ermoglichen in Verbindung mit dem
V-Motion Powerpack Geschwindigkeiten
von o bis zu 29 m/min - als Closed-Loop-
System mit vollem Drehmoment auch bei
Fahrten tiber den Nullpunkt hinweg oder
bei einem ,echten Schwebezustand”. Die
Umkehrung der Fahrtrichtung erfolgt ohne
Einfall der Bremsen. Eine Last kann aus der
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V-Motion 30 Frontansicht

Ruhelage stufenlos und ruckfrei beschleu-
nigt werden. Der Anschluss erfolgt mit
einem speziell entwickelten Hybridan-
schluss mit Multipinanschluss. Dabei sind
alle Funktionen in einem Kabel stérungs-
frei integriert.

Motion Power Controller
MPC giC1-1

Das Kiirzel ,MPC" steht fiir Motion Power
Controller und das ,C1" fiir BGV C1. Bei dem
MPC handelt es sich um eine intelligente
Controllereinheit im 19"-Metallgehause. Da
der MPC 4IC1 einen integrierten Hauptpro-
zessor hat, ist die 19"-Einheit eine eigen-
stdndige Steuerungsplattform, mit der
direkt vier Kettenziige/Antriebe ochne wei-
tere Steuergerate oder externe Sicherheits-
rechner betriebs- und anwendersicher
betrieben werden kénnen. Der MPC ist fir
das I-Motion Network vorbereitet und
kann optional fiir Anwendungen bis SIL 3
aufgeriistet werden. Méglich sind auch
einfache Ziel- und Gruppenfahrten. Bei
Direktsteuerung tber die integrierte Steu-
er-CPU stehen ein Tastenfeld, ein Dreh-
encoder sowie ein Kontrolldisplay zur Ver-
fiigung. Das Display zeigt alle Parameter
der angeschlossenen Ziige, was sicherlich
als Besonderheit gelten kann. Im Havarie-
fall kann eine analoge Handsteuerung zum
Einsatz kommen. Die Ausfithrungen mit
identischer Bedienung fiir D8- und D8plus-
Antriebe heifen bei Movecat MPC 41D8.

V-Motion 15 und 30 Variable
Motion Powerpack

Die Variable Motion Powerpacks sind fir
den Betrieb in Verbindung mit den Move-
cat-VMK-Kettenziigen Die
Powerpacks konnen fiir den Betrieb mit
unterschiedlichen VMK-Ziigen — V-Motion
15 fur Antriebe bis 1,5 kW und V-Motion 30

konzipiert.
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fiir bis zu 3,0 kW Motorleistung
konfiguriert werden.

Sie erméglichen intelligente
und sichere Zuganlagen fur
variable Geschwindigkeiten
nach BGV Ci. Optional kénnen
die V-Motion Powerpacks durch
eine zweite Prozessor-Achskar-
te fiir SIL 3-Anwendungen und
somit fiir szenische Fahrten
iiber Personen aufgeriistet werden. Die klar
nachvollziehbaren Bedienelemente ermog-
lichen eine einfache und intuitive Konfi-
guration und Handhabung der V-Motion
Powerpacks. Der User wird durch eine
logisch aufgebaute Bedienstruktur mit
Displayausgabe gefiihrt. Einricht- und Not-
fahrten sind ohne den Anschluss von
Zusatzgeriten direkt iiber Auf- und Ab-
taster sowie einen analogen Geschwindig-
keitsregler moglich.

Die V-Motion Powerpacks sind fiir den
I-Motion-Network-Betrieb vorbereitet. Es
lassen sich bis zu gg Geréte per I-Motion
Network per Zentralsteuerung (zum Bei-
spiel I-Motion Expert T System Controller
oder I-Motion MRC-Serie) betreiben. Die
Daten werden im Netzwerkbetrieb direk-
tional iibertragen und der Operator kann
samtliche Betriebsparameter zentral ver-
folgen und steuern.

NDB-6/12 Network
Distribution Box

Die NDB-6 und NDB-12 Network-Distribu-
tion-Boxen sind intelligente Verteiler zum
Aufbau eines komplexen Netzwerkes. Sie
verbinden sechs (NDB-6) beziehungsweise
bis zu zwolf (NDB-12) I-Motion Systemgeréa-
te wie MPC oder V-Motion mit dem
Systemcontroller Expert-T. Die NDB kén-
nen fiir groflere Anwendungen in stern-
formiger als auch in serieller Anwendung
(bis zu drei Gerate) eingesetzt werden. Der
Betrieb erfolgt dufierst simpel, da sich
jedes angeschlossene Gerat eigenstindig
anmeldet, eine selbstablaufende Testrou-
tine durchlauft und dann der Sicherheits-
kette zuschaltet. Die NDB verfiigen eben-
falls iiber einen zweikanaligen Aufbau mit
Sicherheitsrechner und iiberwachter
Sicherheitskette. Sie sorgen fiir die Syn-
chronisierung und die netzwerkiibergrei-
fende Uberwachung der angeschlossenen

Einheiten. Als sehr praxiserfreuliches
Feature wurde hier auf eine externe Netz-
versorgung verzichtet. Die NDBs werden
von den angeschlossenen Units gespeist,
versehentlich ausgesteckte Netzstecker im
Rigg oder zerstdrte Steckernetzteile geho-
ren damit der Vergangenheit an.

I-Motion Expert-T System
Controller

Der I-Motion Expert-T System Controller
ist das Premium-Produkt der modularen
Movecat Motion Solutions von Think
Abele. Entwickelt wurde die Expert-T fir
Anwendungen mit bis zu 240 Kettenzugan-
trieben. Jegliche Applikation (zum Beispiel
im Rigging) in Verbindung mit Antrieben
nach D8, D8 Plus, C1 bis SIL 3 mit fixer und
variabler Geschwindigkeit und im Misch-
betrieb ist steuer- und kontrollierbar. Es
besteht sogar die Moglichkeit, bereits vor-
handene Antriebe und sonstige Bithnen-
maschineriegerdte in das Steuernetzwerk
zu integrieren. Im sogenannten Multiuser-
Betrieb lassen sich zwei Konsolen im Paral-
lelmodus als komplettes Backup-System
betreiben.

Das futuristische Design des Expert-T
ist sehr ansprechend. Auffallig ist der flip-
fahige 19"-Touchscreen, der die visuelle
Darstellung aller Betriebseingabe- und
Systemparameter wahlweise in 2D- oder
3D-Darstellung ubernimmt und dies so-
wohl in senkrechter wie auch in waage-
rechter Monitorausrichtung. Der Operator
hat somit jederzeit den Uberblick iiber die
gesamte Anlage bei sofortigem Zugriff auf
alle Parameter und Details.

Die Bedienung aller wesentlichen Steuer-
und Fahrparameter erfolgt intuitiv, effi-
zient und sicher wahlweise iiber den
Touchscreen, eine optimierte, hinterleuch-
tete Eingabetastatur mit taktiler Riick-
meldung und einem multifunktionalen
Bedienknopf oder alternativ mittels der
Auszugstastatur mit Trackball. Zur direk-
ten Bedienung stehen dem Operator zwei
dynamische Fahrhebel mit Totmannfunk-
tion und ergénzend fiinf unterschiedlich
farbige Cue-Starttaster zum Verfahren und
Abrufen von Verwandlungen und Vorstel-
lungen zur Verfiigung.

Die Steuerkonsole ist aus gdngigen Indus-
triekomponenten aufgebaut und bietet



Expert-T mit liegendem TFT-Monitor

dem Operator beim Betrieb mit senkrech-
tem TFT-Monitor eine Ablageflache im vol-
len A3-Format. Eine eingebaute Festplatte
als Speichermedium erlaubt das Speichern
aller Systemparameter und aller Voreinstel-
lungen - natiirlich in Abhangigkeit zur
Festplattengrofie. Die gespeicherten Daten
sind exportierbar und kénnen zusitzlich
extern auf einem Standard-PC gespeichert
werden. Zusdtzlich stehen dem Operator
eine ausziehbare, alphanumerische Tas-
tatur, ein funktionsilluminierter E-Stop-
Taster, ein multifunktionaler Bedienknopf,
zwei inkrementelle Begrenzungsregler,
zwei zusitzliche Totmanntaster, ein Haupt-
schalter zur zentralen Inbetriebnahme in-
klusiv Bypassfunktion und ein Kartenleser
fiir eine User-ID-Chipkarte zur Festlegung
der Benutzerhierachie zur Verfiigung,

Der System-Controller Expert-T ist mit
einer internen USV ausgestattet, was einen
netzfreien Betrieb von bis zu fiinf Minuten
gewihrleistet. Das kann zu einem sehr
wichtigen Feature werden, wenn bei einer
Veranstaltung plétzlich , die Lichter ausge-
hen". Mit der optionalen [/0-Networkbox
ist auch die synchronisierte Ansteuerung
von externen Steuerungen und der Emp-
fang von Triggerimpulsen von externen
Geraten moglich.

Das Betriebssystem basiert auf WinXPpro,
ist jedoch so eingerichtet, dass Verdnde-
rungen oder das Installieren von anderen
Programmen nicht moglich ist. Die Bedien-
struktur ist iibersichtlich, leicht nachvoll-
ziehbar und intuitiv erklarend. Sie lasst
eine Verwaltung von bis zu 240 Antrieben
beziehungsweise Networkcontrollern mit
IP-Adresse zu. Die direkte Programmierung
ist vergleichbar der Vorgehensweise bei
marktiiblichen Hybrid-Lichtkonsolen wie
GrandMA oder Hog 3. Aus einer Datenbank
kann eine Auswahl von Movecat-Ziigen
vorgenommen werden. Die Verwaltung of-
fener und geschlossener Antriebsgruppen

ist ebenso moglich wie die
Programmierung weg- und
zeitsynchroner Gruppen- oder
auch Strahlensatzfahrten unter
Beriicksichtigung der zuléssi-
gen Toleranzen fiir Ziige/-
Achsen und Gruppen. Alle
Programmier-, Control- und
Anwendungsmoglichkeiten, die
[-Motion Expert-T bietet, an
dieser Stelle zu beschreiben, wiirde den
Rahmen sprengen. Zu bemerken ist hier
noch exemplarisch, dass eine Program-
mierung von selbstablaufenden Verwand-
lungen binnen weniger Minuten dank
zahlreicher Softfahrt-Tools wie pro Zug
wahlbaren Delays, Loops, Triggerpoints etc.
moglich ist. Auch die Programmierung von
Preset-Werten, auf denen eine komplexe
Showprogrammierung beruht, wurde rea-
lisiert. Bei einer Tourneeproduktion sind
somit nur taglich die Preset-Werte zu
andern und die Show-Cues werden auto-
matisch angepasst - natiirlich immer mit
der Priifung, ob die dann notwendigen
Fahrparameter in den zulassigen und tech-
nisch moglichen Bereichen liegen.

Mit der I-Motion Software ist eine 3D-
Darstellung aller angeschlossenen Ziige
im realen Mafistab des Decken-Grids
(WYSIWYG) moglich, ebenso eine Mafiein-
gabe angehangter Lasten wie Traversen,
Dekoteile oder Vorhange. Eine Kollisions-
kontrolle erfolgt auch mit Beriicksichtung
der angehdngten Lastabmessungen.

Der Expert-T System Controller in Verbin-
dung mit der [-Motion Software bietet
zusammen mit der NDB-6/12 Network-
Distribution Box, den MPC-Controllern
oder V-Motion Powerpacks und VMK-Ket-
tenziigen ein Gesamtkonzept fiir komplexe
Kinetik-Anwendungen. Dass dieses um-
fassende Control-System fiir kinetische
Anwendungen nicht nur die BGV C1 erfiillt,
sondern auch als derzeit einziges Ketten-
zug-System am Markt die Richtlinien der
SIL 3, ist ein weiteres wichtiges Sicherheits-
und Entscheidungsargument fiir das
Movecat Motion Solutions Konzept. Das hat
auch das Tourmanagement von PUR iiber-
zeugt, das sich fiir die aktuelle Tournee fiir
die Movecat Motion Selution entschied.

O autor: Magnus Arnowski
Fotos: Think Abele
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